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E Navod na montaz a obsluhu

Trubkovy pohon s proménnymi vystupnimi otackami
pro roletova zafizeni a vertikalni textilni zastinéni

Dulezité informace pro:

* montéry / + elektrikare / < uzivatele
Prosime o predani odpovidajicim osobam!
Tento navod ma byt uchovavan uzivatelem.

10103000090i 15.02.2024
Becker-Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert-StraBe 2-4
riedric ert-StraBe 6 BECKER

35764 Sinn/Germany
info@becker-antriebe.com for you. forever.
www.becker-antriebe.com



LVE]Te] 1= Ter o 1= T TP PPN 3
- LU |- L TP 3
(ST d oYY ol aTo RSy i INUT oo Y.d0 g 1= o NN 4

POKYNY PrO UZIVATEIE ... ittt ettt ettt ettt et et et et et e e e et et e et e et e et e et e et e et e et e et e e n e en e aneees 4

Pokyny pro montaZ @ UVEAENT O PIOVOZU. ... ....cuuiii ettt ettt et ettt et et et et et ettt e et e e e et e et e e eeaaeenees 4
ST 1= 1V L= 0T T U4 | « PPN 6
MontaZz a demontaZ zasuvného PrIPOJOVACINO VEAENT ... ...ttt et e e eans 6
1Y/ (o] 01 7= V2 PPN 7
Nastaveni koncovych poloh POMOCI NASTAVOVACT SAAY .......cuuieiiiiii ettt ettt et et et et et et et e e eeeens 10
Vymazani koncovych poloh POMOCI NASTAVOVACT SAAY........euuit ittt et et et e et r e e e e et e eans 12
Nastaveni koncovych poloh pomoci packového vypinace nebo zablokovaného tlaCitka..........cocvvviiiiiiiiiii e, 13
Vymazani koncovych poloh pomoci packového vypinace nebo zablokovaného tlaCitka ..........cooviviiiiiiii 15
AKLVOVANT BIUBTOOTN® ... e et ettt ettt ettt ettt e et e et et e et e eaneen 16
RV AV 1= o1 o) 11 LV 151 | PRSP 16
[Sgrdo1NETo] o 1T a 140 o) VAl o do TN o o] 0t F= 1L VA o o] = .o 17
Pomocna funkce Ochrana proti primrznuti V hOrni POIOZE .........ou i 17
CitliVe rOZPOZNANT PTEKAZKY ... ..ottt e et ettt ettt ettt e et et e e e e et e e e et e e n e e e e e eans 18
FUNKCE OCNIaNNE SIt8 PrOti MIMYZU ..oviieii ittt e e e e et et e et et e et et e et et et et et et et et e e e aeens 18
18 oo yd0) g aT=T AT o] Co T =111 21 117c= U= PPt 19
ROZPOZNANTTOCIVENO MOMENTU ...oeiieiei ettt et et et e et e et et et et et et e et e et et et et et et et e e e aeens 19
(] 2qY/ T F= o TP 19
UAIZD@ ettt 1 et h e o1ttt e o1t s bR e Rt et e h e oA e oAttt e R e st At he Rt et et e en e nt et et eneene e 19
= Tod gL g To I U Lo b= T o LU Ly a T g 19
(7o T o [=1 =Y Al e | V72 S TP UPRPT 20
L2 E=To )V oY1 0T (= PP 21
PronIASENT O SNOTE ...t e ettt et et e et ettt ea s 23
L 0] ] F= Y=Y o T @ T = o Yo N 24
Informace 0 liICENCi K SOftWAIU OPENSOUICE ... cuuiiiiiie e e ettt et et e et et e et e e et et e e e et e et e et e et e eaeeneens 25

[ ToT=] g EST T S PP PP 25



VSeobecné

Tyto trubkové pohony jsou vysoce kvalitni produkty s nasledujicimi vykonnostnimi faktory:
» Optimalizovany pro pouZiti u rolet a vertikalnich textilnich zastinéni.
* Ruzné profily jizdy
 Instalace je mozna bez doraz(i (od bodu dole k bodu nahote)
» Automatické rozpoznani koncovych poloh pomoci inteligentni elektroniky za pouziti systém( dorazt
» Rozpoznani prekazky ve sméru dolll v pripadé pouZziti zavésnych pruzin a tuhych spojek hrideli
* Rozpoznani toCivého momentu ve sméru nahoru pfi pfimrzlém nebo zablokovaném panciti rolet zabrarnuje jejich poSkozeni
» Dodate¢né nastaveni koncovych poloh neni nutné: Zmény pancire/clony se automaticky vyrovnavaji pomoci systému dorazu.
* Pohon pouze nepatrn& namaha v tahu pancir rolety.
» Vyrazné redukované namahani dorazu a tim i celého pancire/clony
+ Paralelné Ize zapojit vice pohont
» Kompatibilni s dosavadnimi pohony s elektronickym koncovym vypinanim (4Zilové pripojovaci vedeni)
» Lze pouZit rozsahlou nabidku fidicich jednotek vyrobce pohont
* Pro zasuvné pfripojovaci vedeni
P¥i instalaci i nastaveni zafizeni prosim postupujte podle tohoto navodu na montaz a obsluhu.
Datum vyroby Ize zjistit z prvnich &tyr Cislic sériového Cisla.

1.a 2. Cislice udava rok a 3. a 4. ¢islice udava kalendarni tyden.
Priklad: 34. kalendarni tyden roku 2020

Sériové C.: 2034XXXXX

Vysvétleni piktogramii

POZOR POZOR ozna&uje nebezpecnou situaci, ktera, pokud ji nebude
predejito, miZe vést ke zranéni.
POZOR POZOR oznaduje opatreni k zamezeni vécnym Skodam.
i Oznaduje tipy pro uZivatele a jiné uZite¢né informace.
Zaruka

Konstruk&ni zmény a neodborna instalace v rozporu s timto navodem a naSimi ostatnimi pokyny mohou vést k vaznym poranénim a
ohroZeni zdravi uzivatel(, napt. ke zhmoZzdéni, takZe konstruk&ni zmény smi byt provedeny pouze po dohodé s nami a s nasim
svolenim, a musi byt bezpodmine&né dodrzeny naSe pokyny, zvlasté pak pokyny obsazené vtomto navodu na montaz a obsluhu.
DalSi uprava produkt(i v rozporu s uréenym pouZitim neni pfipustna.

Vyrobce finalniho vyrobku a montér musi dbat na to, aby byly pfi pouZiti nasich vyrobkl respektovany a dodrZzovany vsechny
nalezité zakonné a Uredni predpisy, zvlasté pak prislusné aktualni smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu, a to zejména

s ohledem na vyrobu finalniho vyrobku, instalaci a poradenstvi zakazniktm.
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Bezpecnostni upozornéni

Nasledujici bezpetnostni upozornéni a varovani slouzi k zamezeni nebezpeci a odvraceni trazt a poskozeni majetku.

Pokyny pro uzivatele

VSeobecné pokyny

Bé&hem ¢isténi, udrzby a vymeény dilt musi byt pohon odpojen od napajeciho zdroje.

Prace a jiné €innosti, v€etné udrzbarskych a Cisticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich ¢astech
zarizeni smi provadét pouze odborny personal, predevsim kvalifikovani elektrikari.

Tato zafizeni mohou pouZivat déti od 8 let a osoby se sniZzenou fyzickou, smyslovou nebo dusevni
schopnosti nebo nedostatkem zkuSenosti a/nebo védomosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly
pouceny o bezpetném zachazeni se zarizenim a porozumély rizikiim z toho vyplyvajicim. Zafizeni neni
urceno ke hre déti.

Odborny personal musi pravidelné kontrolovat, jestli na zafizeni nedoslo k opotfebeni a poskozeni.
Poskozené zarizeni bezpodmine&né az do opravy odbornikem nepouzivejte.

Zarizeni nepouzivejte, pokud se v oblasti pohybu nachazeji osoby nebo predméty.

Dbejte na oblast pohybu také b&hem provozu.

Zajistéte dostateény odstup (nejméné 40 cm) mezi dily, kterymi se pohybuje, a predméty v blizkosti.

Aﬁ Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci vaznych poranéni.

» Je nutno zamezit mistiim s nebezpecim primacknuti a uskripnuti nebo je treba je
zabezpedit.

Pokyny pro montaz a uvedeni do provozu

VSeobecné pokyny

Je nutno postupovat podle bezpecnostnich pokynt obsazenych ve smérnici EN 60335-2-97. Pamatujte
prosim, Ze tato bezped&nostni upozornéni nepredstavuji Zzadny konecny vycet, protoze tato norma
nemuze zohlednit v8echny zdroje nebezpeci. Vyrobce pohonu tak nemiZe zohlednit nap¥. konstrukci
pohanéného vyrobku, zpusob fungovani pohonu v situaci zabudovani nebo umisténi kone¢ného
produktu v misté provozu koncového uzivatele.

V pripadé dotazl nebo nejasnosti ohledné bezpecnostnich upozornéni obsazenych v této normé se
prosim obrat’'te na vyrobce daného koncového produktu nebo jeho ¢asti.

Je nutno dodrZovat vSechny platné normy a predpisy pro elektroinstalaci.
Prace a jiné €innosti, v€etné udrzbarskych a Cisticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich ¢astech
zafizeni smi provadét pouze odborny personal, pfedevsim kvalifikovani elektrikari.

Smi se pouzivat jen nahradni dily, nastroje a pfidavna zafizeni, ktera jsou povolena vyrobcem pohonu.
P¥i pouZziti cizich produktl, které nebyly povoleny, nebo pfi zménach na zafizeni a prisluSenstvi
ohrozujete svou bezpelnosti i bezpecnost jinych, proto je pouziti nepovolenych cizich nebo nami
predem neodsouhlasenych produktt a zmeén nepripustné. Za takto vzniklé Skody nepfebirame Zzadnou
odpovédnost.

Spinag s prednastavenim VYPINANI na dohled pohané&ného vyrobku, avdak vzdalené od pohybujicich se
Casti, instalujte ve vySce vice jak 1,5 m. Nesmi byt verejné pristupny.

Pevné namontovana ovladaci zafizeni je nutno umistit viditelng.

Jmenovity moment a dobu zapnuti je tfeba prizplsobit poZadavkiim pohanéného produktu.
Technické udaje (jmenovity moment a dobu provozu) najdete na typovém §&titku trubkového pohonu.
Nebezpetné se pohybujici ¢asti pohonu je nutno namontovat vySe nez 2,5 m nad podlahou nebo na
jinou uroven, ktera umoZnuje pristup k pohonu.

Pro bezpecny provoz zafizeni po uvedeni do provozu je nutné spravné nastaveni/naprogramovani
koncovych poloh.

Pohony s pripojovacim vedenim HO5VV-F se sméji pouzivat pouze uvnitr.

Pohony s pripojovacim vedenim HO5RR-F, SO5RN-F nebo 05RN-F se smé&ji pouzivat venku i uvnitr.
Pro pfipojeni pohonu k pohanénému dilu se sméji pouzivat vylu¢né komponenty z aktualniho katalogu

produktd pro mechanické prisluSenstvi vyrobce pohond. Tato musi byt namontovana dle udajt
vyrobce.

Pokud se pohon pouZiva pro pancife/clony ve zvlast’ znaCenych prostorach (napr. unikové cesty,
rizikové zony, bezpednostni zony), je tfeba dodrzovat prislusné platné predpisy a normy.




* Poinstalaci pohonu musi montér oznadit pouZzity trubkovy pohon v kapitole Technické udaje a musi
provést zaznam o misté zastavby.

Aﬁ Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci vaznych poranéni

P¥i provozu elektrickych nebo elektronickych zarizeni a pristroji jsou urcité stavebni dily,
napi. napajec, pod nebezpeénym elektrickym napétim. Pri nekvalifikovaném zasahu
nebo p¥i nedodrZeni upozornéni mizZe dojit ke zranéni nebo vécnym skodam.

Pozor p¥i dotyku, jelikoZ trubkovy pohon se z diivodu pouZité technologie béhem provozu
zahriva.

Pred instalaci uved’te mimo provoz vSechna vedeni a ovladaci zafizeni, ktera nejsou
bezpodmineéné nutna k provozu.

Je nutno zamezit mistiim s nebezpecim primacknuti a uskripnuti nebo je tfeba je
zabezpedit.

Pri instalaci pohonu je tfeba naplanovat mozZnost odpojeni v§ech po6li od sité s minimalné
3 mm Sirkou rozpojeni kontaktii pro pdél (EN 60335).

P¥i poskozeni sit’ového pripojeni ho smi vyménit pouze vyrobce. U pohoni se zasuvnym
privodnim vedenim musi byt toto vedeni nahrazeno sit’ovym pripojovacim vedenim
stejného typu, které je k dostani u vyrobce pohonu.

Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci hmotnych skod.

Zajistéte dostatecny odstup mezi pohybujicimi se ¢astmi a predméty v blizkosti.
Pohon se nesmi pohybovat na pripojovacim vedeni.

Je tfeba kontrolovat fadné upevnéni veskerych zapadkovych spoji a upeviiovacich
Sroubll loZisek.

Zajistéte, aby na trubkovém pohonu nic nedrhlo (napr. zavésy pancire/clony, Srouby).

Pohon se musi namontovat vodorovné.

)
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Spravné pouziti

Typ trubkového pohonu popisovany v tomto navodu je ur€en vyhradné pro provoz roletovych zafizeni a vertikalnich textilnich
zastinéni.

Tento typ trubkového pohonu podporuje kromé zavéSeni pancife pomoci pruzinovych zavés( také pevné ¢lankové zavésy. Ty jsou
automaticky rozpoznany.

Pokud se pruZinové zavésy nebo horni lamela Sroubuji ¢i nytuji na navijeci htidel, je nutno spodni koncovou polohu nastavit jako
bod.

P¥i pouZiti stinicich zafizeni pouZivejte pouze typy trubkovych pohont k tomu uréené.

Tento typ trubkového pohonu je koncipovan pro pouziti v jednotlivych zafizenich (jeden pohon na jeden navijeci htidel).

Tento typ trubkového pohonu nesmi byt pouzivan v prostorach s rizikem vybuchu.

Pripojovaci vedeni neni ureno pro provozovani pohonu. Pohon proto provozujte vzdy v navijeci hrideli.

Jiné aplikace, pouZiti a zmény jsou z bezpe€nostnich divodu kvili ochrané uzivatele a dalSich osob nepripustné, protoZze mohou
negativné ovlivnit bezpenost zafizeni, ¢imz dochazi k nebezpeci ohroZeni osob a poSkozeni véci. Vyrobce pohonu v takovych
pripadech nenese odpovédnost za takto zplisobené $kody.

Pro provoz zafizeni nebo opravy je nutno postupovat podle Gdaji vtomto navodu. Pfi neodborném zachazeni nenese vyrobce
pohonu za takto zplsobené $kody odpovédnost.

Pozor
Pevné ¢lankové zavésy pouzivejte pouze tehdy, jsou-li lamely rolet dostateéné tuhé. Pancir

nesmi v uzaviené poloze precnivat pres vodici kolejnice, protoZe jinak hrozi nebezpeci, ze
bude kloub mezi obéma hornimi lamelami pfFili§ zatizen a poSkodi se.

Montaz a demontaz zasuvného pfripojovaciho vedeni

Pozor
Pred montazi/demontazi je nutné odpojit pripojovaci vedeni od napéti.

Montaz zasuvného pripojovaciho vedeni

@35/045 /058 Zasunte pripojovaci vedeni, které neni pod napétim, tak
daleko do hlavy pohonu, az uslySite zapadnuti vystupku
pohonu. K dodateEnému posunuti pouZijte v pfipadé potreby
vhodny plochy Sroubovak. Nasad'te jej do jedné ze dvou k tomu
ur¢enych drazek v konektoru.

Zkontrolujte spravné zapadnuti.

1 = vystupek

Demontaz zasuvného pripojovaciho vedeni pro trubkové pohony

345 /058 Zastr&te vhodny plochy Sroubovak doprostfed az na doraz do
vybrani tfrminku zapadky tak, aby trminek zapadky uvolnil
vystupek u konektoru.

Nyni m(Zete pripojovaci vedeni spolu s plochym Sroubovakem
vytahnout.

A = tfminek zapadky




Montaz

Montaz pohonu

Pozor
Pro pFipojeni pohonu k pohanénému dilu se sméji pouzivat vyluéné komponenty z
aktualniho katalogu produkti pro mechanické prisluSenstvi vyrobce pohon.
Montér se musi pfred montazi presvédcit o potfebné pevnosti zdi, pfip. systému, ktery se ma motorizovat (to€ivy moment pohonu
plus hmotnost pancife/clony).

Pozor
Elektricka pripojeni smi provadét pouze elektrikar. Pred montazi je nutno elektrické
pripojeni odpojit a zajistit. Poskytnéte priloZzené informace o pripojeni provadéjicimu

2 o=

elektrikari.

Zjistéte boc¢ni potfebu mista (M) zmé&renim hlavy pohonu (1) a nasténného drzaku (2). Svétly rozmér

/21
h .......................... Hl | | schranky (X) po odecteni bo&niho mista (M) a opé&rného loZiska (G) udava délku (L) navijeci htidele:
M| L gl | | L=X-M-G.

Podle kombinace pohonu a nasténného drzaku se velikost bo¢niho mista (M) lisi.

Upevnéte poté nasténny drzak a opérné loZisko. Dbejte pritom na pravouhlé vyrovnani navijeci htridele ke sté€né a dostatecnou
axialni vili namontovaného systému.

Pozor

PFi pouziti tuhych spojek hrideli je nutno pouzit zapouzdrena uloZzeni. Trubkovy pohon
tiskne pancir pri uzavienych roletach dolii, aby se ztizilo uchyceni zespoda, prip. vysunuti
nahoru. Pouzivejte pouze dostatec¢né pevné pancire, napriklad z hliniku, oceli nebo dreva.
Aby se zabranilo poSkozeni pancire, musi se panciF pohybovat ve vodicich kolejnicich po

celé vysce.

Montaz a demontaz zastréného cepu

245

Zasunovaci ¢ep (2) pri zasunuti automaticky zapadne. Pro uvolnéni zasunovaciho ¢epu (2) posurite
bezpec&nostni plech (1) nahoru a vytahnéte zasunovaci ep (2) ven.

Montaz a demontaz unasece

Montaz krouzku na obézny krouzek

Demontaz unasece s pojistkou na vystupni hrideli

)
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Montaz a demontaz unasece s pojistkou unasec¢e nebo Sroubovym spojem

Montaz a demontaz unasece
se samostatnou pojistkou unasece

MontaZz a demontaZz unaSece se
Sroubovym spojem

6-7TNm

&

M6x12
(9901 250 091 2)

Montaz pohonu do hfidele

U profilovych hrideli:

Toleranci §itek drazky u rtznych navijecich hrideli Ize u nékterych unasecu vyrovnat otocenim unasece
do jiného vybrani drazky. Tato vybrani drazky maji rizné rozméry a umoZziiuji Vam presné zabudovani
pohonu.

U kruhovych hrideli:

Zmeérte vaCku adaptéru (X, Y). Nasledné vyviéknéte trubku na strané& motoru, aby bylo mozné posunout
také drazku adaptéru do hridele. Vacka adaptéru nesmi mit vici htideli zadnou vdli.

-10 mm
= MM

Pro zajisténi bezpetného prenosu to€ivého momentu u kruhovych h¥ideli doporucujeme seSroubovat
una8ecC s hrideli (viz nasledujici tabulka).

Pozor! P¥i navrtavani navijeci hfidele nikdy nevrtejte do oblasti trubkového pohonu!

Velikost pohonu UnaseC ToCivy moment Upeviovaci Srouby
[mm] max. [N m] (4 ks)
@ 35-45 Vse do 50 Sroub do plechu
@4,8x9,5mm

Doporucujeme priSroubovat k navijeci hfideli také op&rné loZisko.

Pozor

Trubkovy pohon nesmi byt pri zasunuti do hridele naraZzen a nesmi se nechat do navijeci
hridele volné spadnout! Pripevnéni panciFe je moZné pouze pomoci pruzinovych zavésu
nebo tuhych spojek hrideli. Na 1 metr navijeci hfidele doporuc¢ujeme pouzit minimalné

3 kusy.

2
|

—

¥

3

Namontujte trubkovy pohon s odpovidajici objimkou (1) a unaSe€em (2). Ma-li objimka vice drazek,
zvolte licujici drazku a nasurite objimku (1) na adaptér.

Nasledné posurite trubkovy pohon s predmontovanou objimkou (1) a unaseem (2) do htidele. Dbejte
na dobré usazeni objimky a unaSece v hrideli.

Zavéste smontovanou konstrukéni jednotku, sestavajici z hfidele, trubkového pohonu a opérného
loziska, do skriné a zajistéte pohon zplisobem odpovidajicim druhu upevnéni nasténného drzaku —

pomoci zavlacky nebo pruzinové zavlacky.

Automatické nastaveni koncovych poloh pfi pouZiti oboustrannych dorazovych systémi je mozné
pomoci soupravy spinace (¢. vyr. 4901 001 158 0), v obchodech béZné dostupného packového
vypinacCe nebo nastavovaci sady pro pohony s elektronickym vypinanim v koncové poloze (€. vyr.

4935 200 011 0). VeSkeré dalsi funkce Ize nastavit vyhradné za pomoci nastavovaci sady.

Spojte pripojovaci vodi¢e trubkového pohonu s vodi€i nastavovaciho/ovladaciho prvku stejné barvy a

zapnéte napajeni.

Pozor

Sada prepinactl a nastavovaci sada nejsou vhodné pro trvalou obsluhu, ale jsou uréeny
pouze pro uvedeni do provozu!
Umistéte navijeci hridel tak, aby mohl byt pancit rolety upevnén pomoci pruZinovych zavésu, nebo namontujte tuhé spojky hrideli
dle udajli vyrobce.




-

Polozeni pripojovaciho vedeni

Polozte a zafixujte pripojovaci vedeni tak, aby stoupalo smérem k trubkovému pohonu. Pfipojovaci
kabel nesmi vy€nivat do prostoru navijeni. Pfipadna externi anténa se nesmi za Zadnych okolnosti
zkratit nebo poskodit a nesmi vy&nivat do prostoru navijeni. Prikryjte ostré hrany.

BECKER
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Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

Nastavovaci sada pro pohony s elektronickym vypinanim v koncové poloze.
Programovaci tlacitko » <Tlacitko pojezdu
Pozor
Nastavovaci sada neni vhodna pro trvalou obsluhu, nybrz je uréena pouze pro uvedeni do
provozu.

Inteligentni vedeni procesu instalace

Ukoné€eni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh ,,dorazem®

Pri prvnim najeti do koncové polohy ,doraz“ je tato poloha ozna&ena jako koncova poloha. Poté, co je koncova poloha 3x po sobé
uspésné rozeznana v této poloze, je s koneCnou platnosti ulozena do paméti. To obvykle probiha v pravidelném provozu.

Za ucelem rychlého ukoncéeni instalace je dostacdujici, pokud se do koncové polohy ,doraz“ najede 3x po sobé ze vzdalenosti cca
20 cm.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)
Prostfednictvim kratkého zastaveni a opé&tovného rozjezdu je signalizovano, Zze vdaném sméru pohybu jesté neni nastavena
koncova poloha.

Existuje nékolik mozZnosti nastaveni koncovych poloh:
» Doraz nahore k dorazu dole
* Bod nahote k bodu dole
* Doraz nahore k bodu dole

* Bod nahore k dorazu dole
Pokud se trubkovy pohon pfi nastaveni koncovych poloh v poZzadované koncové poloze automaticky vypne, je tato poloha pevné
nastavena poté, co provedete 3x najeti do této polohy.

d Pokud by se trubkovy pohon p¥i pojezdu nahoru/doli z diivodu néjaké prekazky predéasné
1 vypnul, je mozné tuto prekazku uvolnit kratkym pojezdem opaénym smérem. Poté ji
odstraiite a novym pojezdem nahoru/dold nastavte poZzadovanou koncovou polohu.
P¥i prvni instalaci, pouziti pruzinovych zavésu a nastaveni koncovych poloh ,,... k dolnimu
dorazu“ se navijeci hridel ve spodni koncové poloze otoéi o cca 1/4 otacky dale, nez je
obvyklé. Takto trubkovy pohon automaticky rozezna, zda jsou pouzity pojistky proti
nadzvednuti nebo pruzinové zavésy. Trubkovy pohon se automaticky vypne.

Doraz nahore k dorazu dole

d Toto nastaveni koncovych poloh neni mozné u vertikalniho textilniho zastinéni.

Najed’te na horni, trvaly doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

Nasledné najizdéjte bez preruSeni proti spodnimu trvalému dorazu. BEhem tohoto
pohybu musi byt pfed dosazenim koncové polohy zobrazovan stavovy indikator
koncovych poloh (ESI).

=

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

= Koncové polohy jsou nastavené.

10 -cs



Bod nahoie k bodu dole

U tohoto nastaveni koncové polohy nedojde k vyrovnani délky pancire/clony.

]
e

Najed’'te do poZzadované horni koncové polohy.

VRN @ ™ Stiskn&te programovaci tlagitko nastavovaci sady na 3 sekundy.
ﬁ. = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

A 4

VRN Nakonec najed’te do poZadované spodni koncové polohy.

]

VRN @ 1 X Nyni stiskn&te programovaci tlacitko nastavovaci sady na 3 sekundy.
ﬁ. = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

A 4

= Koncové polohy jsou nastavené.

Doraz nahore k bodu dole

Najed’te na horni, trvaly doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

D@

Nakonec najed'te do poZzadované spodni koncoveé polohy.

(:ﬂx

Nyni stisknéte programovaci tlacitko nastavovaci sady na 3 sekundy.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Koncové polohy jsou nastavené.

Bod nahoie k dorazu dole

Toto nastaveni koncovych poloh neni mozné u vertikalniho textilniho zastinéni.

Najed'te do poZadované horni koncové polohy.

<>1x

Nyni stisknéte programovaci tlacitko nastavovaci sady na 3 sekundy.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

D @®

Nasledné najizdéjte bez preruSeni proti spodnimu trvalému dorazu. BEhem tohoto
pohybu musi byt pfed dosaZenim koncové polohy zobrazovan stavovy indikator
koncovych poloh (ESI).

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

= Koncové polohy jsou nastavené.
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Vymazani koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

jmie

Spojte pripojovaci vodic¢e trubkového pohonu s vodi¢i nastavovaci sady stejné barvy a
zapnéte napajeni.

Ponechte prosim 1sekundovou pauzu po poslednim povelu k jizdé, diive nez zahjjite
mazaci sekvenci. Mezi jednotlivymi kroky mazaci sekvence ponechte rovnéz 1sekundovou

pauzu.

Vymazani jedné koncové polohy, jestlize jsou naprogramovany 2 koncové polohy

d Eventualné nastavené pridavné funkce ztstavaji dostupné.

=

®

Programovaci tlaCitko » < TlacCitko pojezdu

cernz éernz

hn“dz hnédx

modry modry

zeleno-Zluty zeleno-Zluty

VRN Najed'te do koncové polohy, kterou chcete vymazat.

-

A\ Stisknéte programovaci tlacitko a drzte ho stisknuté.

ﬁl

A\ 4

AN Kromé toho stisknéte tlacitko pojezdu dolll a drzte ho stisknuté.
VRN Nyni programovaci tlagitko uvolnéte a tlagitko pojezdu drzte dale stisknuté.
|

VRN @ 2% Znovu stisknéte programovaci tlagitko.

ﬁ = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Koncova poloha je vymazana.
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Vymazani obou koncovych poloh

hd Eventualné nastavené pomocné funkce budou také vymazany, nebo pripadné nastaveny do
stavu, v jakém byly pf¥i expedici ze zavodu.

Najed’te pancifem/clonou mezi koncové polohy.

]
VRN Stiskn&te programovaci tlagitko a drzte ho stisknuté.
ﬁl
Nl 4
VRN Kromé toho stisknéte tlagitko pojezdu dolli a drzte ho stisknuté.
VRN Nyni programovaci tlacitko uvolnéte a tlacitko pojezdu drzte dale stisknuté.
]
VRN @ZX Znowu stiskn&te programovaci tlagitko.
ﬁ = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= (Obeé koncové polohy jsou zruSené.

Nastaveni koncovych poloh pomoci packového vypinace nebo zablokovaného
tlacitka

Inteligentni vedeni procesu instalace

Ukonceni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh ,,dorazem*

P¥i prvnim najeti do koncové polohy ,doraz” je tato poloha oznac&ena jako koncova poloha. Poté, co je koncova poloha 3x po sobé
uspésné rozeznana v této poloze, je s konetnou platnosti uloZzena do paméti. To obvykle probiha v pravidelném provozu.

Za ucelem rychlého ukonc&eni instalace je dostacujici, pokud se do koncové polohy ,doraz“ najede 3x po sobé& ze vzdalenosti cca
20 cm.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)
Prostfednictvim kratkého zastaveni a op&tovného rozjezdu je signalizovano, Ze vdaném sméru pohybu jesté neni nastavena
koncova poloha.

Existuje nékolik moznosti nastaveni koncovych poloh:
» Doraz nahote k dorazu dole
» Bod nahote k bodu dole
* Doraz nahote k bodu dole

* Bod nahofe k dorazu dole
Pokud se trubkovy pohon pfi nastaveni koncovych poloh v poZadované koncové poloze automaticky vypne, je tato poloha pevné
nastavena poté, co provedete 3x najeti do této polohy.

d Pokud by se trubkovy pohon pfi pojezdu nahoru/dolti z divodu néjaké prekazky predc¢asné
1 vypnul, je mozné tuto piekazku uvolnit kratkym pojezdem opaénym smérem. Poté ji
odstraiite a novym pojezdem nahoru/doll nastavte poZzadovanou koncovou polohu.
P¥i prvni instalaci, pouziti pruzinovych zavést a nastaveni koncovych poloh ,,... k dolnimu
dorazu“ se navijeci hfidel ve spodni koncové poloze otoci o cca 1/4 otacky dale, nez je
obvyklé. Takto trubkovy pohon automaticky rozezna, zda jsou pouzity pojistky proti
nadzvednuti nebo pruzinové zavésy. Trubkovy pohon se automaticky vypne.
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Doraz nahore k dorazu dole

d Toto nastaveni koncovych poloh neni mozné u vertikalniho textilniho zastinéni.

>

Najed’te na horni, trvaly doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

<

Nasledné najizdéjte bez preruSeni proti spodnimu trvalému dorazu. Béhem tohoto
pohybu musi byt pfed dosazenim koncové polohy zobrazovan stavovy indikator
koncovych poloh (ESI).

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

= Koncové polohy jsou nastavené.

Bod nahoie k bodu dole

i U tohoto nastaveni koncové polohy nedojde k vyrovnani délky pancife/clony.
A Najed’te do pozadované horni koncové polohy.

Proved’te nasledujici sekvenci bez preruSeni mezi jednotlivymi povely k pohybu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

VvV A (W)1x

1s 1S azdoSTOP adrzet az do

v Potom najed’te do poZzadované dolni koncové polohy.

Proved’te nasledujici sekvenci bez preruSeni mezi jednotlivymi povely k pohybu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

A AV @1)(

1s 1s azdoSTOP adrzetaz do

Koncové polohy jsou nastavené.

Doraz nahofre k bodu dole

A Najed’te na horni, trvaly doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

v Potom najed’te do poZzadované dolni koncové polohy.

Proved’te nasledujici sekvenci bez preruseni mezi jednotlivymi povely k pohybu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

A A Y or

1s 1s azdoSTOP adrzetaz do

Koncové polohy jsou nastavené.
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Bod nahoie k dorazu dole

hd Toto nastaveni koncovych poloh neni mozné u vertikalniho textilniho zastinéni.

1

A Najed'te do pozadované horni koncové polohy.

Proved'te nasledujici sekvenci bez preruseni mezi jednotlivymi povely k pohybu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

YV A or

1s 1s azdoSTOP adrzetaz do

v Nasledné najed'te na dolni, trvaly doraz. BEéhem tohoto pohybu musi byt pred
dosazenim koncové polohy zobrazovan stavovy indikator koncovych poloh (ESI).

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

Koncové polohy jsou nastavené.

Vymazani koncovych poloh pomoci packového vypinace nebo zablokovaného
tlaCitka

i Poradi spinacich povelii musi byt provedeno plynule za sebou.

Nasledujici sekvenci mazani provedte bez preruSeni mezi jednotlivymi povely k pohybu.

AYY AV AAY 5 =

1s 1s 1s 1s 1s 1s 1s do STOP

Trubkovy pohon provede potvrzeni.
Obé koncové polohy jsou zrusené.
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Aktivovani Bluetooth®

Trubkové pohony s dodatkem ,BT* maji integrované rozhrani Bluetooth®.
Pred aktivovanim Bluetooth® musi byt nastaveny ob& koncové polohy.
d Ovladaci jednotka musi obsahovat minimalné rozhrani Bluetooth® verze 4.0. Tuto informaci

naleznete v navodu k Vasi ovladaci jednotce.
Stahnéte si aplikaci Becker Service z Google Play Store nebo App Store a nainstalujte ji na ovliadaci jednotce.

#  Stahnout v

NYNI NA
» Google Play @& App Store

Aktivovani Bluetooth® na trubkovém pohonu

Aktivujte Bluetooth®na své ovladaci jednotce.

~10's Odpoijte trubkovy pohon od napéti na vice nez 10 sekund.

A Zajed’te pancifem/clonou do horni koncové polohy.

v 1as3s Nyni vyjed’te pancifem/clonou z horni koncové polohy na minimalné 1 sekundu
a maximalné na 3 sekundy.

A Potom opét zajed’te do horni koncové polohy a udrZujte trubkovy pohon dale pod
napétim.

Nyni je trubkovy pohon na 3 minuty viditelny v ovladaci jednotce.

Nyni v nabidce Bluetooth®Vasi ovladaci jednotky vyberte ze seznamu poZadovany trubkovy pohon a pak kliknéte na OK.
Pro vytvoreni spojeni musite zadat PIN kéd 123456.

Vybér profilu jizdy

d Je nutné, aby byly nastaveny koncové polohy. Poradi spinacich povelli musi byt provedeno
1 plynule za sebou. S kazdou provedenou sekvenci dochazi postupné ke zvySeni profilu jizdy.

Z vyroby je nastaven standardni rezim. Nastaveny profil jizdy je proveden po ukon&eni nastaveni koncovych poloh.
Nasledujici sekvenci proved'te bez preruSeni mezi jednotlivymi povely k pohybu:

VVYYVY AAA or

Ts 1s 1s 1s 18 et dokud

Profil jizdy Popis

1. Standardni rezim Trubkovy pohon zahdji provoz se snizenymi vystupnimi otaCkami a béhem jizdy
zrychluje. Kratce pred dosaZzenim koncové polohy jsou pracovni otacky opét sniZzeny.

2. Tichy rezim Trubkovy pohon pracuje se silné snizenymi vystupnimi otaCkami za uCelem zajisténi
sniZzené urovné hluku.

3. Dynamicky rezim Trubkovy pohon po celou dobu jizdy pracuje na své vystupni otacky.
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Prizplsobeni zény pro pomaly pojezd

V profilu jizdy ,Standardni rezim“ Ize délku zény prizplsobit pro pomaly pojezd na pancit/clonu.

hd Tato funkce je k dispozici od data vyroby 1842 (viz VSeobecné informace).
1 Koncové polohy musi byt pevné nastavené a trubkovy pohon musi byt v profilu jizdy
»Standardni rezim“.

Nastavovaci sada pro pohony s elektronickym vypinanim v koncové poloze.
Programovaci tla¢itko » <«Tlacitko pojezdu

Zména horni zény rychlosti

Najed'te pancifem/clonou mezi koncové polohy.

nebo

Nyni najed’te do horni pozice, od které chcete zménit zonu rychlosti.

1 Nyni nejprve stiskné&te tlaCitko pojezdu nahoru a jesté programovaci tlaCitko a drzte
X obé tlacitka stisknuta, dokud nebude dosaZzeno spodni koncové polohy.

@)

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Od pristi jizdy je horni zéna pomalého pojezdu nové nastavena.

Zména dolni zény rychlosti

Najed'te pancifem/clonou mezi koncové polohy.

nebo

Nyni najed’te do dolni pozice, od které chcete zménit zonu rychlosti.

1 Nyni nejprve stisknéte tlacitko pojezdu doll a jesté programovaci tlacitko a drzte obé
X tladitka stisknutd, dokud nebude dosazeno horni koncové polohy.

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Od pristi jizdy je dolni zona pomalého pojezdu nové nastavena.

Pomocna funkce Ochrana proti pfimrznuti v horni poloze

Diky horni ochrané proti zamrznuti je znesnadn&no zamrznuti pancife/clony v horni poloze, nebot’ pancif/clona se zastavi kratce
pred hornim dorazem. Vzdalenost k hornimu dorazu je automaticky v pravidelnych intervalech kontrolovana a pfipadné

upravovana.
Tato funkce je deaktivovana pfi expedici ze zavodu.
Aby bylo mozné ochranu proti zamrznuti aktivovat, musi byt nastaveny obé& koncové polohy.

hd Ochrana proti zamrznuti se provadi pouze tehdy, kdyz pancifF/clona v horni koncové poloze
1 jede proti trvalému dorazu. Ochrana proti zamrznuti je viditelna teprve tehdy, kdyz pancii/
clona ze spodni koncové polohy 3x dosahl horniho dorazu.
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Aktivace/deaktivace horni ochrany proti zamrznuti

Najed’te pancifem/clonou mezi koncové polohy.

3 Drzte stisknuté programovaci tlacitko na nastavovaci sadé tak dlouho (cca
X 10 sekund), dokud trubkovy pohon neprovede potvrzeni.

ﬁl

Citlivé rozpoznani prekazky

@ Pozor
Dbejte na to, Zze pohon musi byt do h¥idele zasunut az k prstenu adaptéru.
U vertikalniho textilniho zastinéni neni aktivni rozpoznani prekazky.
Pouziti zarizeni pohonu k rozpoznani prekazek coby ochrany osob neni pripustné. Toto
zarizeni bylo koncipovano vyhradné pro ochranu roletového a stiniciho zafizeni pred
poskozenim.
Spravné instalovany pohon pfi rozpoznani prekazek nebo poruch rolety vypne a kratce obrati chod do protisméru, ¢imz uvolni
prekazku.
Pokud dojde k preruseni reverzniho chodu, Ize dalSi povel k jizdé vydat pouze do sméru reverzovani. Jed'te pancifem/clonou bez
preruseni tak dlouho, dokud trubkovy pohon samoc€inné nezastavi. Nyni Ize opét provadét jizdu obéma sméry.

Rozeznavany jsou:
P¥i jizdé DOLU
» Zablokovani pancite pfi pohybu dolt zplisobené predméty na okennim parapetu nebo zaklinénim postrannich vodicich
kolejnic.
d Pokud trubkovy pohon v horni koncové poloze vypne, provede trubkovy pohon jesté jednou
1 kontrolu, zda se nevyskytuje prekazka.

Za ucelem optimalizace uzavreni §térbin pancite rolet ve spodni koncové poloze neni od cca 360° pred spodni koncovou polohou
aktivni reverzni chod.

P¥i jizdé NAHORU

* Mimoradné velky narust zatiZeni (nap¥. namraza na koncové listé)
Aby byl zaru€en bezpe&ny nabéh pancire rolet do vodicich kolejnic, neni béhem cca 1,5 otacek navijeci hfidele z horni koncové
polohy funkce rozpoznani prekazky aktivni.

Funkce ochranné sité proti hmyzu

Pozor

U vertikalniho textilniho zastinéni je funkce ochranné sité proti hmyzu mimo provoz.
Je-li aktivovana funkce ochranné sité proti hmyzu, je funkce rozpoznani prekazky aktivni jiz po jedné otacce navijeci htidele od cca
140° z horni koncové polohy. Pokud pancit rolet najede na oteviena sit'ova dvirka ochrany proti hmyzu, pohon zastavi a jede opét
do horni koncové polohy.
Tato funkce je deaktivovana pfi expedici ze zavodu.
Aby bylo mozné funkci ochranné sité proti hmyzu aktivovat, musi byt nastaveny obé& koncové polohy.

Aktivace/deaktivace funkce ochranné sité proti hmyzu

A Zajed’te pancitem/clonou do horni koncové polohy.

@ 3X Nyni stisknéte tlagitko pojezdu dolt a béhem 1 sekundy jesté i programovaci tlagitko.

Trubkovy pohon provede potvrzeni.

o
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Upozornéni pro elektrikare

Trubkové pohony s elektronickym koncovym vypinanim mohou byt zapojeny paralelné. Pfitom je nutno dbat na maximalni zatizeni
spinaciho kontaktu spinaciho zafizeni (spinaci hodiny, relé, spinac atd.). PouZzijte k fizeni pohonu s elektronickym koncovym

vypinanim pouze spinaci elementy (spinaci hodiny), které pfes pohon neziskavaji potencial N. Vystupy spinaciho elementu musi
byt v klidové poloze bez potencialu.

K fizeni sméru nahoru a dol pouZijte vné&jsi vodi¢ L1. Jiné pristroje nebo spotiebite (lampy, relé atd.) nesmégji byt pripojeny na
pripojovaci vedeni pohon(. Proto musi byt pohony a dodate¢né pfistroje oddéleny pomoci relé.
P¥i instalaci pohonu je nutno naplanovat moznost odpojeni vdech poll od sité s minimalné 3 mm Sirkou rozpojeni kontakt( pro pol.

Pozor

Pouzivejte pouze mechanicky nebo elektricky zablokované spinaci elementy s vyraznym
nulovym nastavenim! To plati také, kdyz se v zaFizeni pouzivaji pohony s elektronickym
koncovym vypinanim a pohony s mechanickym koncovym vypinanim. Spinaci doba pfi
zméné sméru chodu musi dosahovat nejméné 0,5 sekundy. Spina€ a fizeni nesméji
provadét zaroveii povel NAHORU a DOLU. Chraiite elektrické spoje pied vihkosti.

Po spojeni vodicl s oviadanim VZDY zkontrolujte spravné p¥irazeni sméru chodu
pohonu k ovladacim tlacitkiim NAHORU a DOLU a VYSUNUTI a ZASUNUTI

Pokud by mél byt pohon provadén pies pristroje, které obsahuji zdroje ruSeni, musi se
elektrikar postarat o odpovidajici odruseni prislusnych pristrojt.

Rozpoznani to€ivého momentu

Spravné nainstalovany trubkovy pohon se pfi mimoradné velkém nartstu zatiZeni v provozu mezi koncovymi polohami vypne, a
zabrani tak pretizeni.

Likvidace

X

Symbol preskrtnuté popelnice uvedeny na vyrobku odkazuje na nutnost likvidace zafizeni oddélen& od domovniho odpadu. Tento
vyrobek je tfeba na konci jeho Zivotnosti odevzdat na sb&rném misté odpadu z elektrickych a elektronickych zafizeni.
Obalovy material je nutno odpovidajicim zptsobem odborné zlikvidovat.

Udrzba

Tyto pohony nevyZaduji udrzbu.

Technické udaje (pramér 45)

Trubkovy pohon R8-17 | R12-17 R20-17
Model EVO 20 R, EVO 20 R BT

Typ C EVO ROP+, C EVO ROPF5+

Jmenovity moment [Nm] 8 12 20
Vystupni otacky [min™'] 17

Rozsah koncovych spinacl 64 otacek

Napajeci napéti 230V stf. /50 Hz

PFikon [W] 40 50 90
Jmenovita spotfeba proudu [A] 0,26 0,35 0,55
Provozni rezim S2 4 min

Stupen kryti IP 44

Min. vnitini priimér trubek [mm)] 47

Emisni hladina akustického tlaku [dB(A)] <70
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Co délat, kdyz...?

Problém

Reseni

Pancit rolety je vytaZen nahoru Sikmo, pfip. neni vytazen viibec.

Dorazy jsou odtrzené nebo je zlomené jedno nebo vice
zavésnych per. Opravte zafizeni; vymaZzte koncové polohy, pak
koncové polohy znovu nastavte.

Trubkovy pohon prejizdi koncovou polohu, pfip. nastavené
koncové polohy nedosahuje.

Opravte zafizeni; vymazte koncové polohy, pak koncové polohy
znovu nastavte.

Zkontrolujte elektroinstalaci, odstrarite externi spotrebicCe,
vymaZzte koncové polohy, pak koncové polohy znovu nastavte.

Trubkovy pohon zastavuje bez podnétu, dalSi jizda ve stejném
SMEru neni mozna.

Trubkovy pohon rozeznal nar(st zatizeni. Jed'te kratce v
protisméru, nasledné pokradujte do poZadovaného sméru.

Trubkovy pohon je v dané aplikaci pretiZzeny. PouZijte trubkovy
pohon s vétSim toCivym momentem.

Vymazte koncové polohy a pak je znovu nastavte.

Trubkovy pohon nejede v zadaném sméru.

Trubkovy pohon je pfehraty. Po nékolika minutach je trubkovy
pohon opét pripraven k provozu.

Trubkovy pohon je poSkozeny (nejede ani po delSi dobé
prostoje). Vymérite trubkovy pohon.

Uvolnit prekazku, odstranit ji a zapnout jizdu v poZzadovaném
smeéru.

Zkontrolujte elektrické pripojeni.

P¥i jizdé v programovacim reZimu pohon nedosahuje koncové
polohy, na kterou ma byt naprogramovan.

P¥i jizdé v programovacim reZimu pohon z bezpecnostnich
davod( reaguije citlivé na téZky chod, aby se predeslo
poskozeni. Jed'te kratce DOLU a nasledn& op&t NAHORU,
dokud nedosahnete horni koncové polohy.

Vétraci Stérbiny rolet nejsou zcela uzavieny.

VymaZzte koncové polohy (viz kapitola Vymazani koncovych
poloh) a nastavte koncové polohy podle ,k bodu dole“ (viz
kapitola Nastaveni koncovych poloh), pfi€emz v tomto pfipadé
nastavite nejprve dolni koncovou polohu (bod dole) a v druhém
kroku horni koncovou polohu.

P¥i jizdé nahoru se pohon nedostava do naprogramované
koncové polohy.

Je aktivovana horni ochrana proti zamrznuti.
Roleta jede proti hornimu dorazu pouze pti kazdém 32. pohybu.

Deaktivujte horni ochranu proti zamrznuti.
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Priklady pripojeni

d Prifrazeni c¢erného a hnédého vodic¢e ke sméru pohybu zavisi na zastavbové poloze pohonu
1 (pravostranna nebo levostranna montaz).

Rizeni jednoho pohonu/vice pohonii pomoci spinaée/tlaéitka
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Centralni, skupinové nebo individualni fizeni pomoci jednotky Centronic UnitControl UC42

LTNPE Fidici AlNi
\ Sit230V /50 Hz el Centralni
s Centralni vedeni
+ 230V /50 Hz (pfipojeni dalSich Fidicich jednotek)

T TIUHH

Skupina

230V /50 Hz

Individualni Individualni

230V /50 Hz 230V /50 Hz
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Prohlaseni o shodé

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4
35764 Sinn, Némecko

BECKER

- Original -
EU Prohlaseni o shodé
Dokument &.: 5100 3100020
Timto prohlasujeme, Ze nize uvedena série vyrobku
Oznaceni vyrobku: Tubularni motor
Typové oznadeni: P3/30.., P4/16.., P4/17.., P5/16.., P5/30.., P5/20.., P9/16.., P13/9..,

R4/17.., R717.., R7/85.., R8/17.., R12/11.., R12/17.., R156/17..,
R20/11.., R20/17.., R25/17.., R30/11.., R30/17.., R40/11..,
R40/17.., R50/3,5.., R50/11..,

L44/14.., L50/11.., L50/17.., L60/11.., L60/17.., L70/17.., L80/11..,
L80/17.., L100/11.., L120/11..

Provedeni: C,EVO,M,HK,R, S, F, P, E, O, SMI, A0...Z9, mute, +
od sériového ¢&isla: od 232300001

vyhovuje pfislusnym ustanovenim nasledujicich smérnic:

Smérnice 2006/42/ES (MD) L157, 09.06.2006
Smérnice 2014/30/EU (EMC) L96, 29.03.2014
Smérnice 2011/65/EU (RoHS) L174, 01.07.2011

Kromé toho byly dodrzeny ochranné cile, obsazené ve smérnici o nizkych napétich
2014/35/EU dle dodatku | €. 1.5.1 smérnice 2006/42/ES.

Pouzité normy:

DIN EN 60335-1:2020
DIN EN 60335-2-97:2017

EN 61000-6-1:2019
EN 61000-6-3:2022

EN 14202:2004

Osoba zplnomocnéna k sestaveni technickych podkladi:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4, 35764 Sinn, Némecko

Toto prohladeni o shodé bylo vystaveno:

Sinn, 02.06.2023 (£ h

Misto, datum Maik Wiegelmann, management spole¢nosti

Toto prohlaSeni osvédeuje shodu s uvedenymi smérnicemi, neobsahuje v8ak zadny pfislib viastnosti.
Je nutno dodrZzovat bezpe&nostni pokyny uvedené v dokumentaci dodané spolu s vyrobkem!

CE Antriebe M+E_ 5100 310 002 0 -_cs
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Prohlaseni o shodé

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4
35764 Sinn, Némecko

BECKER

- Original —

EU Prohlaseni o shodé

Dokument &.: 5100 3101170

Timto prohlasujeme, Ze nize uvedena série vyrobku

Oznaceni vyrobku: Tubularni motor

Typové oznaceni: R8/17.., R12/17.., R20/17..
Provedeni: C,R,0O,P, EVO, BT, A0...29, +
od sériového Cisla: od 233900001

vyhovuje pfislusnym ustanovenim nasledujicich smérnic:

Smérnice 2006/42/ES (MD) L157, 09.06.2006
Smérnice 2014/53/EU (RED) L153, 22.05.2014
Smérnice 2011/65/EU (RoHS) L174, 01.07.2011

Kromé toho byly dodrzeny ochranné cile, obsazené ve smérnici o nizkych napétich
2014/35/EU dle dodatku | €. 1.5.1 smérnice 2006/42/ES.

Pouzité normy:
DIN EN 60335-1:2020
DIN EN 60335-2-97:2017

EN 300328:2019
EN 301489-1:2020
EN 301489-17:2021

EN 62479:2011
EN 14202:2004

Osoba zplnomocnéna k sestaveni technickych podklad(i:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4, 35764 Sinn, Némecko

Toto prohladeni o shodé bylo vystaveno:
Sinn, 22.09.2023 ([ ﬁ

Misto, datum Maik Wiegelmann, Vykonny feditel

Toto prohlaSeni osvédéuje shodu s uvedenymi smérnicemi, neobsahuje vSak zadny pfislib vlastnosti.
Je nutno dodrZzovat bezpe&nostni pokyny uvedené v dokumentaci dodané spolu s vyrobkem!

CE Antriebe BT_ 5100 310 117 0- _cs
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Informace o licenci k softwaru OpenSource

V tomto zafizeni se pouziva volny/OpenSource software.

Texty licenci pfislusného pouZitého licencovaného softwaru je mozné stahnout na adrese
http://www.becker-antriebe.com/licenses.

Nabidka textu licenci:

Na vyZadani poskytne spoletnost Becker-Antriebe texty licenci prislusného pouZitého licencovaného softwaru za reZijni cenu, a to
na USB flash disku nebo podobném nosici dat. V pfipadé zajmu prosim kontaktujte: licenses@becker-antriebe.com

Licenses

Apache 2.0

Copyright (C) 2009-2017 ARM Limited or its affiliates. All rights reserved.

SPDX-License-Identifier: Apache-2.0

Licensed under the Apache License, Version 2.0 (the License); you may not use this file except in compliance with the License. You
may obtain a copy of the License at www.apache.org/licenses/LICENSE-2.0

Unless required by applicable law or agreed to in writing, software distributed under the License is distributed on an AS IS BASIS,
WITHOUT WARRANTIES OR CONDITIONS OF ANY KIND, either express or implied. See the License for the specific language
governing permissions and limitations under the License.

BSD

Copyright (c) 1994-2009 Red Hat, Inc. All rights reserved.

This copyrighted material is made available to anyone wishing to use, modify, copy, or redistribute it subject to the terms and
conditions of the BSD License. This program is distributed in the hope that it will be useful, but WITHOUT ANY WARRANTY
expressed or implied, including the implied warranties of MERCHANTABILITY or FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE. A copy
of this license is available at http://www.opensource.org/licenses. Any Red Hat trademarks that are incorporated in the source
code or documentation are not subject to the BSD License and may only be used or replicated with the express permission of Red
Hat, Inc.

Copyright (c) 1990 The Regents of the University of California. All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms are permitted provided that the above copyright notice and this paragraph are
duplicated in all such forms and that any documentation, advertising materials, and other materials related to such distribution and
use acknowledge that the software was developed by the University of California, Berkeley. The name of the University may not be
used to endorse or promote products derived from this software without specific prior written permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED “AS IS" AND WITHOUT ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES, INCLUDING, WITHOUT
LIMITATION, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE.

BSD 2-Clause

Copyright (c) 1995 Alex Tatmanjants alex@elvisti.kiev.ua at Electronni Visti IA, Kiev, Ukraine

Copyright (c) 1996 1997 by Andrey A. Chernov, Moscow, Russia

Copyright (c) 1998 M. Warner Losh imp@freebsd.org

Copyright (c) 2001 Daniel Eischen deischen@FreeBSD.org

Copyright (c) 1997-2002 FreeBSD Project

Copyright (c) 1999 2000 Konstantin Chuguev

Copyright (c) 2000, 2001 Alexey Zelkin phantom@FreeBSD.org

Copyright (c) 2001 Mike Barcroft mike@FreeBSD.org

Copyright (c) 2003-2004 Artem B. Bityuckiy, SoftMine Corporation (Rights transferred to Franklin Electronic Publishers)
Copyright (c) 2008 Ed Schouten ed@FreeBSD.org

Copyright (c) 2011 Ed Schouten ed@FreeBSD.org, David Chisnall theraven@FreeBSD.org

Copyright (c) 1999 Citrus Project

Copyright (c) 2004 Stefan Farfeleder.

All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, are permitted provided that the following
conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer in
the documentation and/or other materials provided with the distribution.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE AUTHOR AND CONTRIBUTORS “AS IS AND ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES,
INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR
PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT SHALL THE AUTHOR OR CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT,
INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT OF
SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED
AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING NEGLIGENCE OR
OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH
DAMAGE.

BSD 3-Clause

Copyright (c) 2012 - 2018, Infineon Technologies AG

Copyright (c) 2009-2018 ARM Limited.

Copyright (c) 1981-2000 The Regents of the University of California

Copyright (c) 1998 Todd C. Miller Todd.Miller@courtesan.com

C
C
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Copyright (c) 1999 Kungliga Tekniska Hogskolan (Royal Institute of Technology, Stockholm, Sweden)

Copyright (c) 2001 Christopher G. Demetriou

Copyright (c) 1992, 1993 The Regents of the University of California

Copyright (c) 1989, 1993 The Regents of the University of California. This code is derived from software contributed to Berkeley by
Guido van Rossum.

Copyright (c) 1992 Henry Spencer.

Copyright (c) 1992, 1993 The Regents of the University of California. All rights reserved. This code is derived from software
contributed to Berkeley by Henry Spencer of the University of Toronto.

All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, are permitted provided that the following
conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer in
the documentation and/or other materials provided with the distribution

3. Neither the name of the copyright holder nor the names of its contributors may be used to endorse or promote products derived
from this software without specific prior written permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE COPYRIGHT HOLDERS AND CONTRIBUTORS "AS IS" AND ANY EXPRESS OR IMPLIED
WARRANTIES, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A
PARTICULAR PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT SHALL THE COPYRIGHT HOLDER OR CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR
ANY DIRECT, INDIRECT, INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED
TO, PROCUREMENT OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS INTERRUPTION)
HOWEVER CAUSED AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING
NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE
POSSIBILITY OF SUCH DAMAGE.

BSD 4-Clause

Copyright (c) 1981, 1989, 1993 The Regents of the University of California.

Copyright (c) 1989, 1993 The Regents of the University of California and UNIX System Laboratories, Inc. All or some portions of
this file are derived from material licensed to the University of California by American Telephone and Telegraph Co. or Unix System
Laboratories, Inc. and are reproduced herein with the permission of UNIX System Laboratories, Inc.

Copyright (c) 1991, 1993 The Regents of the University of California and UNIX System Laboratories, Inc. All or some portions of
this file are derived from material licensed to the University of California by American Telephone and Telegraph Co. or Unix System
Laboratories, Inc. and are reproduced herein with the permission of UNIX System Laboratories, Inc. This code is derived from
software contributed to Berkeley by Hugh Smith at The University of Guelph.

All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, are permitted provided that the following
conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer in
the documentation and/or other materials provided with the distribution

3. All advertising materials mentioning features or use of this software must display the following acknowledgement: This product
includes software developed by the University of California, Berkeley and its contributors.

4. Neither the name of the University nor the names of its contributors may be used to endorse or promote products derived from
this software without specific prior written permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE REGENTS AND CONTRIBUTORS "AS IS" AND ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES,
INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR
PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT SHALL THE REGENTS OR CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT,
INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT OF
SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED
AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING NEGLIGENCE OR
OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH
DAMAGE.

MIT-License

Copyright (C) 1998-2001 by Lucent Technologies

Author: David M. Gay

All Rights Reserved

Permission to use, copy, modify, and distribute this software and its documentation for any purpose and without fee is hereby
granted, provided that the above copyright notice appear in all copies and that both that the copyright notice and this permission
notice and warranty disclaimer appear in supporting documentation, and that the name of Lucent or any of its entities not be used
in advertising or publicity pertaining to distribution of the software without specific, written prior permission.

LUCENT DISCLAIMS ALL WARRANTIES WITH REGARD TO THIS SOFTWARE, INCLUDING ALL IMPLIED WARRANTIES OF
MERCHANTABILITY AND FITNESS. IN NO EVENT SHALL LUCENT OR ANY OF ITS ENTITIES BE LIABLE FOR ANY SPECIAL,
INDIRECT OR CONSEQUENTIAL DAMAGES OR ANY DAMAGES WHATSOEVER RESULTING FROM LOSS OF USE, DATA OR
PROFITS, WHETHER IN AN ACTION OF CONTRACT, NEGLIGENCE OR OTHER TORTIOUS ACTION, ARISING OUT OF OR IN
CONNECTION WITH THE USE OR PERFORMANCE OF THIS SOFTWARE.

Copyright (c) 1984,2000 S.L. Moshier

Author: S. L. Moshier.
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Copyright (c) 1991 by AT&T.

Author: David M. Gay

Permission to use, copy, modify, and distribute this software for any purpose without fee is hereby granted, provided that this
entire notice is included in all copies of any software which is or includes a copy or modification of this software and in all copies of
the supporting documentation for such software.

THIS SOFTWARE IS BEING PROVIDED "AS IS", WITHOUT ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTY. IN PARTICULAR, THE AUTHOR
MAKES NO REPRESENTATION OR WARRANTY OF ANY KIND CONCERNING THE MERCHANTABILITY OF THIS SOFTWARE OR ITS
FITNESS FOR ANY PARTICULAR PURPOSE.

COPYRIGHT (c) 1989-2013 On-Line Applications Research Corporation (OAR). Author: Joel Sherrill joel@OARcorp.com.
Permission to use, copy, modify, and distribute this software for any purpose without fee is hereby granted, provided that this
entire notice is included in all copies of any software which is or includes a copy or modification of this software.

THIS SOFTWARE IS BEING PROVIDED "AS IS", WITHOUT ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTY. IN PARTICULAR, THE AUTHOR
MAKES NO REPRESENTATION OR WARRANTY OF ANY KIND CONCERNING THE MERCHANTABILITY OF THIS SOFTWARE OR ITS
FITNESS FOR ANY PARTICULAR PURPOSE.

Copyright (C) 2001 Hans-Peter Nilsson

Permission to use, copy, modify, and distribute this software is freely granted, provided that the above copyright notice, this notice
and the following disclaimer are preserved with no changes.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED “AS IS" AND WITHOUT ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES, INCLUDING, WITHOUT
LIMITATION, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE.

Copyright (c) 2004, 2005 by Ralf Corsepius, Uim/Germany

Copyright (C) 2002, 2010 by Red Hat, Incorporated

Copyright (C) 1993 by Sun Microsystems, Inc. Developed at SunPro, a Sun Microsystems, Inc. business.

All rights reserved.

Permission to use, copy, modify, and distribute this software is freely granted, provided that this notice is preserved.

Copyright (c) 1996-1998 Silicon Graphics Computer Systems, Inc.

Copyright (c) 1994 Hewlett-Packard Company

Permission to use, copy, modify, distribute and sell this software and its documentation for any purpose is hereby granted without
fee, provided that the above copyright notice appear in all copies and that both that copyright notice and this permission notice
appear in supporting documentation. The copyright holder makes no representations about the suitability of this software for any
purpose. Itis provided "as is" without express or implied warranty.

Other

Copyright (c) 1986 HEWLETT-PACKARD COMPANY

To anyone who acknowledges that this file is provided "AS IS™ without any express or implied warranty:

Permission to use, copy, modify, and distribute this file for any purpose is hereby granted without fee, provided that the above
copyright notice and this notice appears in all copies, and that the name of Hewlett-Packard Company not be used in advertising
or publicity pertaining to distribution of the software without specific, written prior permission. Hewlett-Packard Company makes
no representations about the suitability of this software for any purpose.

Copyright (C) 1991 DJ Delorie All rights reserved.

Redistribution, modification, and use in source and binary forms is permitted provided that the above copyright notice and
following paragraph are duplicated in all such forms.

This file is distributed WITHOUT ANY WARRANTY; without even the implied warranty of MERCHANTABILITY or FITNESS FOR A
PARTICULAR PURPOSE.

Copyright 1989, 1990 Advanced Micro Devices, Inc.

This software is the property of Advanced Micro Devices, Inc (AMD) which specifically grants the user the right to modify, use and
distribute this software provided this notice is not removed or altered. All other rights are reserved by AMD.

AMD MAKES NO WARRANTY OF ANY KIND, EXPRESS OR IMPLIED, WITH REGARD TO THIS SOFTWARE. IN NO EVENT SHALL
AMD BE LIABLE FOR INCIDENTAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES IN CONNECTION WITH OR ARISING FROM THE FURNISHING,
PERFORMANCE, OR USE OF THIS SOFTWARE.

So that all may benefit from your experience, please report any problems or suggestions about this software to the 29K Technical
Support Center at 800-29-29-AMD (800-292-9263) in the USA, or 0800-89-1131 in the UK, or 0031-11-1129 in Japan, toll free.
The direct dial number is 512-462-4118.

Advanced Micro Devices, Inc., 29K Support Products, Mail Stop 573, 5900 E. Ben White Blvd., Austin, TX 78741, 800-292-9263
Copyright 2002 SuperH, Inc. All rights reserved

This software is the property of SuperH, Inc (SuperH) which specifically grants the user the right to modify, use and distribute this
software provided this notice is not removed or altered. All other rights are reserved by SuperH.

SUPERH MAKES NO WARRANTY OF ANY KIND, EXPRESS OR IMPLIED, WITH REGARD TO THIS SOFTWARE. IN NO EVENT SHALL
SUPERH BE LIABLE FOR INDIRECT, SPECIAL, INCIDENTAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES IN CONNECTION WITH OR ARISING
FROM THE FURNISHING, PERFORMANCE, OR USE OF THIS SOFTWARE.

So that all may benefit from your experience, please report any problems or suggestions about this software to the SuperH
Support Center via e-mail at softwaresupport@superh.com

SuperH, Inc., 405 River Oaks Parkway, San Jose, CA 95134, USA

Copyright (C) 1997 Gregory Pietsch

This file and the accompanying getopt.c implementation file are hereby placed in the public domain without restrictions. Just give
the author credit, don't claim you wrote it or prevent anyone else from using it. Gregory Pietsch's current e-mail address:
gpietsch@comcast.net

)
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